| 5 4 3 | 2 | 1
301,86mm
| 1| |
£ ﬁﬁ w—&
= |
AN
(@
o
LN
101,98mm
74,14mm
3‘7,00mr11|
_ 1 (U] |
o = I 0§ P
C L 11 O OIS Y
i = 10 IC 1 S
ZoH | e —
5 Disefio de Revisado por Aprobado por Fecha Fecha
205/;7 LENOVO 30/10/2019
47,60mm n Z ] ., .
Ortesis dinamica con
. ., P . . Edicion Hoja
aplicacion de robgtica |Ensamblaje 1.1.final pag deg 1/1
| 5 | 4 3 | | 1



LENOVO
Texto escrito a máquina
Órtesis dinámica con
aplicación de robótica blanda
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